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Tehnician tehnolog mecanic

1. Principiul intai al mecanicii este:
a. principiul inertiei;
b. principiul actiunii fortelor;
c. principiul actiunii si reactiunii;
d. principiul paralelogramului fortelor.

2. Legea fundamentala a mecanicii, stabilitd de Newton, este:

a. F=m/a;
b. F=m/a2;
C. F=m-a2;
d F=m-a;

3. Punctul material reprezinta:
a. cea mai mare diviziune a corpului macroscopic care pdstreazd toate proprietdtile fizice ale
corpului respectiv;
b. cea mai mare diviziune de dimensiuni neglijabile a corpului macroscopic;
cea mai micd diviziune de dimensiuni bine stabilite a corpului macroscopic;
d. cea mai mica diviziune de dimensiuni neglijabile a corpului macroscopic care pastreaza
toate proprietatile fizice ale corpului respectiv.

iy

4. Relatia matematica care defineste momentul fortei In raport cu un punct este:

a. My(F)=F -r;
b. My(F)=F/r;
c. My(F)=F- 1%
d. My(F)=r/F.

5. Momentul fortei in raport cu un punct este nul atunci cand:
suportul fortei trece la o distanta mica de pol;
suportul fortei trece la o distantd mare de pol;
suportul fortei trece prin pol;

suportul fortei trece la o distantd apreciabila de pol.

a0 op

6. Cuplul de forte se defineste ca fiind:
a. doua forte paralele inegale Tn modul si de sens opus;
b. doua forte paralele egale in modul si de acelasi sens;
c. doua forte paralele egale Tn modul si de sens opus;
d. doua forte perpendiculare.

7. Pentru a caracteriza complet un cuplu de forte este necesar sa se cunoasca:
a. modulul fortelor si bratul cuplului;
b. modulul fortelor, bratul cuplului, planul cuplului si sensul cuplului;
c. modulul fortelor, bratul cuplului si planul cuplului;
d. doar modulul fortelor.
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

Rezultanta unui cuplu de forte F si-F este:
a. egalacu 1;
b. nuld;
c. infinita;
d. diferitd de 0.

Sensul momentului cuplului de forte se determind cu regula:
. surubului drept;

b. surubului inclinat la 45%;

c. palmei mainii stangi sau drepte;

d. nu exista nicio regula.

o

Momentul cuplului de forte are directia:
a. perpendiculara pe planul cuplului;
b. paralela cu planul cuplului;
c. o directie oarecare;
d. inclinata la 30° fata de planul cuplului.

Una din proprietatile centrului de greutate este:
a. pozitia centrului de greutate depinde de masa corpului;
b. pozitia centrului de greutate depinde de viteza de rotatie a corpului;
c. pozitia centrului de greutate depinde de substanta corpului;
d. pozitia centrului de greutate nu depinde de sistemul de axe ales.

Centrul de greutate al unei bare drepte omogene, notatd AB, este:
a. cat mai aproape de capatul A al barei;
b. cét mai aproape de capatul B al barei;
c. la jumatatea barei;
d. la oricare din capetele barei.

Cinematica foloseste notiunile fundamentale de:
spatiu si viteza;

spatiu si timp;

timp si viteza;

spatiu si volum.

o oe

Spatiul este considerat:

infinit §i tridimensional;

infinit si omogen;

infinit, tridimensional, continuu i omogen;

infinit, tridimensional, continuu, omogen si izotrop.

g0 o

Timpul este considerat:

omogen §i continuu;

nelimitat, continuu, omogen si ireversibil;
nelimitat, continuu si omogen;

nelimitat §i continuu.

/o o

Relatia matematica pentru viteza medie este:

As
a v, =—;
At
a
b. v, =—;
At
C. v,=a-t;
d. v, =As-Ar.
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17. Unitatea de masurd pentru vitezd in S.I. (sistemul international de unitati) este:

a L.
. _2,
S
m
b. —;
s
c. m-s;
km
d. —.
K

18. Relatia matematica pentru acceleratia medie este:

a. a, =Av-At;
b. a, =Av-At;
Av
c. a,=—;
At
d. a,=Av-Ar’.

19. Unitatea de masura pentru acceleratie Tn S.I. (sistemul international de unitati) este:

3

a. —2,

5%

=3

3 s

o

A
«|¥

20. Formula matematica pentru calculul lucrului mecanic este:
a. L =F-Aa,unde Aa este variatia acceleratiei;

m

b. L =F-Ar,unde Ar este distanta;

m

C. = F?-Aa, unde Aa este variatia acceleratiei;

m

o~

=F?-Ar,unde Ar este distanta.
21. Lucrul mecanic poate fi:

a. pozitiv sau negativ;

b. pozitiv, negativ sau nul;

c. numai pozitiv;

d. numai negativ.

22. Lucrul mecanic se masoara 1n:
a. N (Newtoni);
b. m (metri);

N
c. — ;
m

d. J (Jouli).

23. Expresia matematica pentru puterea mecanica este:
2
, unde L este lucrul mecanic si t este timpul;

b. —, unde L este lucrul mecanic si t este timpul;

c. L-t,unde L este lucrul mecanic si t este timpul;
d. F-t,unde F este forta si t este timpul.
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24.

25.

26.

27.

28.

29.

30.

31.

Unitatea de mésura pentru putere in S.I. (sistemul international de unitati) este:
a. Joul-ul;

m
b. —;

Ky
c. Watt-ul;

d. Newton-ul.

Randamentul mecanic este un scalar adimensional pozitiv:
a. supraunitar;
b. egal cu 0;
c. negativ;
d. subunitar (n<1).

Relatia matematicd pentru calculul impulsului este:
a. H =m-v,unde m este masa si v este viteza;
b. H=m’v;
c. H=m-?*;

2
m

d H=—.
v

Unitatea de masura pentru impuls in S.1. (sistemul international de unitéti) este:

a. kgz-ﬂ;

S
b. kg-ﬂ;
s
3
c. kg-m—;
S
d. kg2
S

Intinderea sau compresiunea unei bare drepte are loc atunci cind fortele care actioneaza asupra ei
au punctele de aplicatie pe axa barei si directia:

a. concurenta cu bara;

b. perpendiculara pe axa;

c. Inclinata la 300;

d. acestei axe.

O bara actionata de forte care i se transmit asemenea unui foarfece se considera solicitata la:
Incovoiere;

rasucire;

Intindere;

forfecare.

/o o

Taierea metalelor datoritd actiunii unor muchii asociate se realizeaza la:
a. strung;
b. freza;
c. la foarfece sau stante;
d. doar la foarfece.

Atunci cand sarcinile ce i se aplicd unei bare produc in sectiunile drepte ale acesteia momente
incovoietoare, putem spune cé bara este solicitata la:
a. forfecare;
b. Incovoiere;
c. flambaj;
d. Intindere.
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32.

33.

34.

35.

36.

37.

38.

39.

40.

Fenomenul de instabilitate elastica la o bard dreapta sau curba, supusd la compresiune axiala sau la

alte
a

b
c
d

Osii

incercdri care produc eforturi axiale poartd denumirea de:
. flambaj;

. Intindere sau compresiune;

. Incovoiere;

. rasucire.

le sunt organe de masini care sustin alte organe in rotatie, in oscilatie sau in repaus ale

maginilor, agregatelor sau vehiculelor, fard a transmite momente de rasucire, fiind astfel solicitate
in principal la:

o

. Intindere;
. Incovoiere;

b
c. comprimare;
d

. rasucire.

Arborii sunt organe de masini rotative in jurul axei lor geometrice, fiind solicitati In principal la:
a. intindere;

. Incovoiere;

b
c. comprimare;
d

. rasucire.

Dupa pozitia ocupatd, osiile si arborii se clasifica astfel:

o

b
C.
d

. fixe, oscilante si rotative;

. cu sectiune plind si inelard;

cu pozitie orizontald, verticald sau inclinati;
. cu pozitie orizontala sau verticala.

Partile pe care arborii si osiile rotative se reazema in lagdre se numesc:

a0 op

fusuri;
caneluri;
paliere;
rulmenti.

Fusurile si pivotii se clasifica dupa directia fortelor 1n raport cu axa de rotatie astfel:

a.

radiali sau marginali;
. radiali, axiali si radiali-axiali (combinati);

b
c. de capat si intermediari;
d

. radiali si sferici.

Suruburile care fsi taie singure filetul Tn piesa numai gaurita se numesc suruburi:

a.

autofiletante;
. stifturi filetate;

b
c. distantiere;
d

. prezoane.

Piulitele se Tmpart 1n trei mari categorii de executie:

/o o

Dup

a0 op

semiprecise, precise si imprecise;
uzuale si cu destinatii speciale;
uzuale, semiprecise §i precise;
doar uzuale.

a scop, penele transversale pot fi utilizate pentru:
doar pentru asamblare;
doar pentru reglare;
asamblare sau pentru asigurare;
asamblare, reglare sau pentru asigurare.
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41.

42.

43.

44.

45.

46.

47.

48.

49.

Stifturile si bolturile sunt organe de asamblare:

/o o

nedemontabile;
demontabile;
mixte;

identice.

Dupa rigiditate, arcurile se clasifica 1n:

®

b
c.
d

Mas

g0 o

cu rigiditate progresiva si continua;
. curigiditate constanta si variabila;
cu rigiditate progresiva si regresiva;
. fara rigiditate.

urarea curentului electric cu ampermetrul foloseste metoda de masurare:
indirecta;

directa:

aleatoare;

succesiva.

Intr-o transmisie hidraulica, o pompa transforma:

/o oe

energia mecanica in energie hidraulica;
energia mecanica in energie pneumatica;
energia electrica 1n energie mecanica;
energia electrica 1n energie hidraulica.

Intr-o transmisie pneumaticd, motorul pneumatic transforma:

/oo

energia mecanica in energie hidraulica;
energia mecanica in energie pneumatica;
energia pneumaticd in energie mecanicé;
energia electrica 1n energie pneumatica.

Motoarele pneumatice se clasifica 1n:

a.

b
c.
d

fixe si rotative;

. rotative si liniare (cilindri);
rotative, liniare si paralele;

. cu simpla si dubla actionare.

Niturile sunt organe de masini:

a.

Dup

a.
b.
C.

d.

nedemontabile;

b. demontabile;
c.
d. mobile.

mixte;

a forma constructiva, arcurile se clasifica in:

arcuri cu foi, arcuri bare de torsiune;

arcuri cu foi, arcuri bare de torsiune, arcuri elicoidale;

arcuri cu foi, arcuri bare de torsiune, arcuri elicoidale, arcuri spirale plane, arcuri inelare,
arcuri disc, arcuri bloc;

arcuri cu foi, arcuri bare de torsiune, arcuri disc.

In functie de modul de variatie al acceleratilor, vitezelor si fortelor aplicate pieselor, solicitarile
dinamice pot fi:

a.

solicitari prin forte de inertie si solicitari prin soc;

b. solicitéri prin soc (variabile) si solicitari statice;
C.
d. solicitari prin forte de inertie (variabile) si solicitari la oboseala.

solicitari prin forte de inertie, solicitari prin soc si solicitari la oboseala (variabile);
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50. Dupa posibilitatea autoreglarii, rulmentii se clasifica n:

/ae o

cu reglare exterioara si interioara;
cu bile si ace;

cu si fard autoreglare;

cu bile si role.
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